12V-24V dualni DC motor H-mistek modul L298N BTS7960 vstup 10A

PWM

Charakteristika:

Mala velikost, 50mm x 50mm x 12.5mm

Zabudovana ochrana proti prepéti, podpéti a prehrati

VSechny Fidici signaly jsou elektricky izolované a jsou plné kompatibilni s napétim 3-5V
Vysokorychlostni PWM izolovany vstup, izolovana sifka pasma >50MHz

Podpora plné funkéniho vstupu, Ize oddélit od MCU, piimé Fizeni externich spinac¢l, koncové
spinace v sérii

Provozni napéti hnaciho mechanismu 6.5-28V, podpora kartadcovych DC motorll o napéti 7-24V
Dvoubarevna indikatorova kontrolka pro kazdy z kanald indikujici Fizeni motoru

Dvoukanalovy hnaci mechanismus kartd¢ového DC motoru, mistek MOSFET H, kazdy kanal
poskytuje proud 12A. M{Ze pohanét DC motory o vykonu max. 300W.

Oblast pouziti: Automatické roboty, vyrobni zafizeni, védecky vyzkum a vyroba, elektronicka

soutez.

Hnaci modul obsahuje adaptéry pro motor a napajeni.

Seznam dili:
- 1 x hnaci modul DC motoru
- 1 x uzivatelska prirucka

Rozhrani Fizeni vstupu

CN1 | Nézev pinu | Popis

1 VCC Izolovany kladny ptikon, kompatibilni s napgjenim 3.3V, 5V

2 PWM1 M1 kanél pro vstup modulace pracovniho cyklu, vysokorychlostni izolace, $iika pasma
50MHz

3 INA1 M1 kanal pro fidici logicky vstup A

4 INB1 M1 kanal pro fidici logicky vstup B

5 GND Izolovany vstup uzemnéni

6 VCC Izolovany kladny ptikon, kompatibilni s napgjenim 3.3V, 5V

7 PWM2 M2 kanél pro vstup modulace pracovniho cyklu, vysokorychlostni izolace, $iika pasma
50MHz

8 INA2 M2 kanal pro fidici logicky vstup A

9 INB2 M2 kanal pro tidici logicky vstup B

X GND Izolovany vstup uzemnéni

Pozndmka: 1. Vstupni signal je vysoky, pokud zistava v pohybu.
2. Svorka na vstupu Fizeni CN1 je 2.54mm kolik 2x5 dvojité fady pini.




Rozhrani vykonu

Rozhrani Popis
M1 A Kanal motoru 1 — vystupni pin A
M1 B Kanal motoru 1 — vystupni pin B
M2_A Kanal motoru 2 — vystupni pin A
M1 B Kanal motoru 1 — vystupni pin B
P- Napéjeni — zporny vstup
P+ Napajeni — kladny vstup
LED kontrolky
Kontrolka Popis stavu
STATE Indikace stavu provozu Trvale sviti Normalni provoz
Rychlé blikani Piepéti napajeni, vystup je
uzavien
Pomalé blikani Podpéti napajeni, vystup
je uzavien
Dvojité blikani Prehrati pohonu, vystup je
uzavien
LM1 Kanél motoru 1 — indikace fizeni, modra dopiedu, ¢ervena zpétny chod
LM2 Kanél motoru 2 — indikace fizeni, modra dopiedu, Cervena zpétny chod

Logika operaci

Vstup signalu

Vystupni vykon

INAX INBXx PWMXx Mx_A Mx_B Stav motoru
L L X L L Brzda

L H PWM PWM L Dopiedu

H L PWM L PWM Zpétny chod
H H X z z Vypnuto
Podpéti, prehiati Z Z Vypnuto

INAX, INBx, PWMx, Mx_A. Mx_B - X je ¢islo motoru; mize byt 1 nebo 2.
H = vysoky, L = nizky, X je nezavislé na urovni vykonu, Z je stav s vysokou impedanci

Pfi prepinani mezi vysokou a nizkou energii pro chod vpted nebo zpétny chod by mél byt PWM krokové postupné
nastaven na 0%, a to jeste pred zapnutim. V opac¢ném piipadé muze dojit k poskozeni hnaciho mechanismu.
Poznamka: Vstupni signal je vysoky, pokud zuistava v pohybu.




Provozni parametr

Parametr | Min. | Prumeér . Jednotka

Napajeci nhapeti VP o. O V

Hodnota prepétove 28. \Y%

ochrany

Hodnota podpétove 6.3 \Y

ochrany

Napajeci proud [P Zapojeni na dvé 24 A
svorky

Jednokanalovy VP=24V 17 A

prubézny vystupni Odporové

proud Imc zatizeni

Jednokanalovy VP=24V 70 A

sSpickovy vystupni t =100ms

proud Imp

Jednokanalovy VP=24V 200 A

spickovy vystupni t = 10us

proud Imp

LCogickeé vstupni napéti | Stejny jako | 3 55 \Y

Vin logicky signal

’,oglcke vstupni napéti | VCC=bV 15 A

in

PWM vstupni 18 60 kHz

frekvence

PWM minimalni sirka Kladny a Z us

impulsu zaporiny impuls

Ochrana proti prehrati Umisténi 85 95 °C
senzoru

Provozni teplofa -25 85 °C

Pozndmka:

1. Neni-li uvedeno jinak, zkouska hnaciho mechanismu se provadi pti teploté 20°C v otevieném
prostredi.

2. Zapojeni na dvé svorky je ptipojeno ke dvéma vedenim svorek P+ a P- (z divodu omezené
kapacity svorkovnice).

3. Vstupni frekvence PWM se doporucuje vyssi nez 10 kHz. Pfi nizsich hodnotach mlze dochazet
k vyraznému narlstu hluku. Pro tichy provoz doporucujeme nastavit frekvenci na cca 17-18 kHz.

Typické aplikace

MCU pfimo fidi motor.

MCU Fidi provoz motoru a pridava funkci koncového spinace (KA a KB jsou bézné uzaviené kontakty).
Klavesy (KA, KB) fidi motor smérem dopredu a zpétny chod motoru bez pouziti MCU.

Je-li pfikon vyssi nez 12A, svorky napdjeni musi byt dvoustrané zapojené.

Aby nedoslo ke zniceni z divodu zkratového narazového proudu, vstupni a vystupni obvod je tfeba
chranit zvySenou pojistkovou ochranou.

Opatieni

1. Napdajeni hnaciho mechanismu nesmi byt obraceno. Vyvarujte se prepéti.

2. Kapacita napajeni by méla byt dostatecné velka, aby se zabranilo poklesu napéti zplsobeného
kolisanim vykonu motoru pfi spusténi ochrany hnaciho mechanismu s nasledkem zastaveni
motoru.



Rozhrani motoru nesmi byt zkratovano, hrozi nebezpeci vainého poskozeni hnaciho Ustroji.
Pfrivod napajeni a svorky motoru je nutné chranit fadou pojistek.

Pro uzaviené prostiedi nebo prostiedi s vysokymi teplotami je tfeba odpovidajicim zplsobem
snizit zatizeni hnaciho mechanismu.

Pti zatiZeni s ¢astym Spickovym vykonem je tfeba odpovidajicim zplsobem snizit vykon hnaciho
mechanismu.

Tepelna ochrana hnaciho mechanismu je ovlivnéna rychlosti pfenosu tepla a ma urcité zpozdéni,
tudiz je tfeba vyvarovat se rychlého tepelného Soku pfi vysokém vykonu.

Hnaci mechanismus nesmi byt vystaven vlhkosti a je nutné vyvarovat se zkratll komponent( na
desce hnaciho mechanismu. Nedotykejte se pinl a podloZzek na komponentech desky.

Vstupni napéti VCC fidiciho rozhrani musi byt stejné jako amplituda Fidiciho signdlu, jinak hrozi
nebezpedi logickych chyb.

Logické fidici rozhrani VCC a napéti kazdého fidiciho signalu nesmi pfekrocit rozmezi uvedené v
pfirucce.

Technické tipy

Kdyz se snizi provozni cyklus PWM, energie motoru bude proudit zpét k napdjeni. Jedna-li se o spinaci
napajeni, aktivuje se ochrana prepéti. Pokud dojde béhem provozu k nahlé zméné jasu stavové
kontrolky ,STATE” hnaciho modulu, pravdépodobné doslo k podpéti. Opakovana aktivace ochrany mlze
negativné ovlivnit Zivotnost hnaciho modulu. V takovych pfipadech je tfeba zvysit opatfeni na potlaceni
regeneracni energie nebo provadét zmény pracovniho cyklu PWM jemnéjsim zplsobem.



